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Grupo de Arquitectura y Tecnologia de Sistemas de Computacion (ArTeCS)

e Lineas de investigacion

e Arquitecturas de altas prestaciones: microarquitectura, soporte hw para programacion paralela (deteccion de carreras), jerarquia de
memoria (Multicores, tecnologias emergentes de memorias no volatiles).

e Diseno de sistemas electronicos: sintesis automatica de sistemas, exploracion automatica de disenos alternativos, gestion optimizada
de recursos con criterios de coste, rendimiento y consumo de energia.

e Computacion de altas prestaciones: Optimizacion y desarrollo de software de sistema para nuevas arquitecturas (Librerias,
Compiladores, Runtime, Nucleo del SO/ Hipervisores), mapeo de aplicaciones (alineamiento de secuencias, procesamiento de imageny
video, CFD, Imagenes Hiperespectrales, etc).

e Eco Computacion: Monitorizacion de Energia, Optimizacion para nuevas arquitecturas heterogéneas y/o asimétricas, optimizacion de
consumo en centros de procesamiento de datos (potencia, modelado térmico, refrigeracion).

e Redes de sensores e Internet de cosas (biologicos, biométricos, biomédicos, posicionamiento, ambientales), computacion en la nube
portatil (modelado energético, e-Health, bioinformatica, etc).

e Colaboraciones industriales:

e Dentro de las lineas de investigacion resenadas, el Grupo colabora con empresas, tanto en el ambito nacional como internacional, entre
las que se encuentran Texas Instruments, INDRA, Satlink, CRISA, Stichting, IMEC y Philips.

e Contacto e informacidén adicional: https://artecs.dacya.ucm.es/

Adaptive and Bioinspired Systems Research Group

e E|l Grupo de Investigacion Absys (Sistemas Adaptativos y Bioinspirados) se dedica al disefo y evaluacion de soluciones basadas en
técnicas bioinspiradas para el desarrollo de los elementos clave de un sistema de pancreas artificial. Nos centramos en dos puntos

e Diseno de filtros digitales adaptativos usando Hardware Evolutivo que procesaran en tiempo real los datos generados por el sensor de
glucosa dando lugar a medidas mas fiables y precisas.

e Utilizar Gramaticas Evolutivas para obtener modelos predictivos mas fiables e individualizados del sistema glucoregulador.

e informacidn adicional: http://absys.dacya.ucm.es twitterd  @rbsysGroup FVA absys@ucm.es

Grupo de Investigacion DSA-Research.org (DSA)

, e El Grupo de Investigacion en Arquitectura de Sistemas Distribuidos realiza investigacion en tecnologias avanzadas de virtualizacion y
""”'"“un'u'.ﬂl'nau"“\llﬂllal i “"'h”'““"h:ﬂ"f computacion distribuida para infraestructuras de gran escala y plataformas de provisidon de recursos. Sus lineas de investigacion actuales
dlCABCreS ’ 5 . 7 - . .
abordan los desafios existentes en computacion Cloud para infraestructura como servicio.

g = e 4
aﬁ'wfki'n':ﬂsll e Arquitecturas Cloud.
e Eficiencia energética en centros de datos.
e Federacion e interoperabilidad Cloud.
e Clouds para sistemas de altas prestaciones.
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e Contacto e informacidén adicional: http://dsa-research.org

Grupo de hardware dinamicamente reconfigurable (GHADIR)

Lineas de trabajo:
e Gestion del hardware dinamicamente reconfigurable.
Mejora del rendimiento y reduccion del consumo en hardware dinamicamente reconfigurable.
Proteccion ante radiacion de las FPGAs usadas en aplicaciones espaciales.
Desarrollo de aplicaciones espaciales con FPGAs.
Procesamiento de imagenes hiperespectrales mediante FPGAs.

e Contacto e informacioén adicional: http://www.ucm.es/info/ghadir/

Grupo de Ingenieria de Sistemas, Control, Automatizacion y Robotica (ISCAR)

e Lineas de trabajo:
e [ngenieria de control: inteligente, no lineal, robusto, distribuido.
e Colaboracion y cooperacion de vehiculos auténomos, aprendizaje automatico.
e Vision por computador y vision estereoscopica en robots autonomos.
e Optimizacion y planificacion con algoritmos bioinspirados.
e Guiado y control de sistemas aeroespaciales.

e Aplicaciones y contratos con empresas:
e Optimizacion de redes de produccion y distribucion (ENAGAS, REPSOL, COFARES)
e Planificacion éptima de trayectorias de vehiculos no tripulados: Aéreos (AIRBUS, EADS-CASA), Marinos (CEPSA), Terrestres (INDRA).
e Control distribuido (EUROCOPTER, AIRBUS), Automatizacion (control de dispositivos en proyecto MEGARA)
e Control de actitud de satélites del INTA (Nanosat-1B, Microsat-1, Nanosat-2)
e Vision por computador (CEPSA, CAR-CSIC)

e Contacto e informacidén adicional: http://www.dacya.ucm.es/area-isa




