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3

Sistemas Lineales (T, P, L) del Grado de IEC. Cursos 2018-2019, 2019-2020, 2020-2021, 2021-2022

Optimización de Sistemas (T, P, L) del Grado de IEC. Cursos 2018-2019, 2019-2020, 2020-2021,
2021-2022, 2022-2023

Control de Sistemas (T, P,L) del Grado de IEC. Cursos Cursos 2018-2019, 2019-2020, 2020-2021,
2021-2022

Optimización Heurística y Aplicaciones (T, P, L) del Master de Ingenieria de Sistemas y de Control,
Cursos 2018-2019, 2019-2020, 2020-2021, 2021-2022, 2022-2023

Evaluación muy positiva. Cursos 2017-2018, 2018-2019, 2019-2020

Titulo: Herramienta integral y de bajo coste para el desarrollo de prácticas remotas para las
asignaturas de Ciencias e Ingeniería.
Convocatoria PIMCD-UCM 2019-2020.
Responsable del proyecto: Eva Besada

Titulo: Integración de técnicas de Learning Analytics en la evaluación y mejora de las prácticas de
laboratorio de las asignaturas de Ciencias e Ingeniería.
Convocatoria PIMCD-UCM 2021-2022
Responsable del proyecto: Jesús Chacón

Título: UCM-Robotarium. Desarrollo y construcción de una plataforma de experimentación robótica
multiagente para la realización de prácticas presenciales y remotas.
Convocatoria PIMCD-UCM 2022-2023
Responsable del proyecto: Jesús Chacón
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3 2016-2021

Optimización de Sistemas
Inteligencia Artificial
Fusión multisensorial
Planificación de trayectorias de vehículos autónomos
Aplicaciones de vehículos autónomos de superficie
Educación en control

Ingeniería de Sistemas, Control, Automática y Robótica

https://produccioncientifica.ucm.es/investigadores/141526/detalle

Coordinadora del Master de Ingeniería de Sistemas y de Control (2010-2022)
Secretaria de la Sección Departamental de Arquitectura de Computadores y a Automática (2012-2022)
Vicedecana de Movilidad, Prácticas y Empleabilidad (2022-)


