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Categoría
Académica:

Departamento:
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Despacho: Teléfono:
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Proyectos de 
innovación docente 
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Jesús Chacón Sombría

Profesor Ayudante Doctor

Sección Departamental de Arquitectura de Computadores y Automática (Físicas)

Facultad de Ciencias Físicas

02.225.0 91 394 4375

jeschaco@ucm.es

No procede

Control de Sistemas (T/P/L) - Grado Ingeniería Electrónica de Comunicaciones
Procesamiento de Señales (T/P/L) - Grado Ingeniería Electrónica de Comunicaciones
Robótica (T/P/L) - Grado Ingeniería Electrónica de Comunicaciones
Automatización Industrial (T) - Máster Ingeniería de Sistemas y Control
Prácticas de Instrumentación y Control (L) - Máster Ingeniería de Sistemas y Control
Prácticas de Computación y Robótica (L) - Máster Ingeniería de Sistemas y Control

Evaluación Positiva - Periodo 2018/2021

Convocatoria 2022/2023 - Proyecto Nº319
"UCM-Robotarium. Desarrollo y construcción de una plataforma de experimentación robótica
multiagente para la realización de prácticas presenciales y remotas."

Convocatoria 2021/2022 - Proyecto Nº 39
"Integración de técnicas de Learning Analytics en la evaluación y mejora de las prácticas de laboratorio
de las asignaturas de Ciencias e Ingeniería"

Convocatoria 2019/2020 - Proyecto Nº 139
"Herramienta integral y de bajo coste para el desarrollo de prácticas remotas para las asignaturas de
Ciencias e Ingeniería"



Información Actividad Investigadora

Nº de Sexenios Periodo último Sexenio

Líneas de 
Investigación

Grupo UCM de 
Investigación

Portal Producción 
Científica UCM

Información
Adicional

No procede

Control Basado en Eventos, Herramientas Interactivas de Aprendizaje,

ISCAR (Ingeniería de Sistemas, Control, Automatización y Robótica)

https://produccioncientifica.ucm.es/investigadores/141395/detalle


