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OBJETIVOS: 
Desarrollar un sistema autónomo a partir de una placa Raspberry Pi que dada una 
geovalla poligonal definida por la lista de coordenadas GPS de sus vértices envíe un 
mensaje cuando entre o salga de la misma. 
METODOLOGÍA: 
Para realizar el trabajo propuesto el alumno deberá seguir los siguientes pasos: 

• Estudio del problema 
• Selección de los componentes del sistema: 

o Versión Raspberry Pi 
o Batería y circuito de carga de la misma 
o Receptor GPS/Glonass/Galileo 
o Módulo de comunicaciones (3G, 4G, SigFox, …) 

• Construcción y configuración inicial del sistema 
• Implementación de los algoritmos de resolución del problema PiP (Point-in-

Polygon) en el plano y en un esferoide. 
• Evaluación experimental 

 
ACTIVIDADES FORMATIVAS: 
Ninguna prevista 
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