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Arquitectura de Computadores y Automática 

Sistema SW de control de un marcapasos. 
 

1 

Especificar, diseñar e implementar un sistema de tiempo real  
 
Se tomará como caso de estudio el software de un marcapasos 
para entender la diferencia entre los modelos de programación 
síncrona y asíncrona. 
 
-Analizar las dificultades que plantean los sistemas de tiempo-
real y la forma en que se pueden construir estableciendo varias 
soluciones y comparándolas. 
 
-Realizar un sistema software para un sistema empotrado de 
tiempo real crítico con características asíncronas. 
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Metodología: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Act. formativas: 
 

El trabajo se enfocará en criterios de tiempo real, como la 
reducción de la latencia respetando las restricciones de tiempo. 
Además, se considerarán criterios de rendimiento y tamaño, 
como la minimización del número de actividades y la 
minimización del tamaño de la memoria. 
 
-Análisis y estudio de las características y funcionamiento de un 
marcapasos. 
-Especificación de los requisitos funcionales y temporales del 
marcapasos. 
-Estudio del paradigma de programación asíncrona aplicado al 
marcapasos.  
-Análisis comparativo de ambos paradigmas de programación 
(síncrono y asíncrono). 
Estudio de sistemas de tiempo real: planificación basada en 
prioridades y protocolos de sincronización.  
-Uso del estándar POSIX para tiempo real. 
-Comparación de la implementación en POSIX y C con otras 
implementaciones basada en Java. 

Asesoramiento de un profesor experto en el tema. 
 
Sesión formativa sobre realización de memorias escritas y 
presentaciones orales. 
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