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Sistema SW de control de crucero (Cruise Control System). 

1 

Se tomará como caso de estudio un sistema automotriz para el 
control de crucero de un coche compuesto por 8 tareas 
periódicas. El funcionamiento de dicho sistema es como sigue: 
cuando se presiona el pedal del freno, el actuador del freno se 
activa para reducir la velocidad de las ruedas mientras el sistema 
de frenos antibloqueo (ABS) evita una disminución significativa 
de la velocidad de las ruedas. El sistema se implementa en una 
plataforma de hardware con una única unidad de control (ECU). 
Como aspecto principal se extenderá el diseño a una plataforma 
compuesta por dos ECU. En dicho sistema, la latencia del sistema 
general es una característica importante y debe ser lo más 
pequeña posible. Otro aspecto importante del sistema es la 
heterogeneidad de las tareas en términos de criticidad. 
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El trabajo se enfocará en criterios de tiempo real, como la 
reducción de la sobrecarga debida a inversiones de prioridad y la 
reducción de la latencia [1], respetando las restricciones de 
tiempo [2]. 
Además, se considerarán criterios de rendimiento y tamaño, 
como la minimización del número de actividades, la minimización 
del número de comunicaciones [3] y la minimización del tamaño 
de la memoria [2]. 
 

Asesoramiento de un profesor experto en el tema. 
 
Sesión formativa sobre realización de memorias escritas y 
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