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                                 n del software de control de un 
marcapasos 

1 

-Entender la complejidad inherente a los sistemas      -   sicos 
 
-                                                             

             -   sico. 
 

-                                                          

                ncrona. 
 
-Realizar un sistema software para un sistema empotrado de 

tiempo real     tico con características asíncronas. 
 

-                   ar e implementar un sistema de tiempo real. 
 
-                                                             -
                                                                

                     ndolas. 
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Metodología: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Act. formativas: 
 
 
Bibliografía: 

 

                                     -   sicos tomando como 
ejemplo el un marcapasos. 
 

-               n de las requisitos funcionales y temporales del 
marcapasos. 
 

-     lisis del sistema en lazo                                    

                                                          

              n del sistema. 
 

-                                            ncrona aplicado al 
marcapasos. 
 

-                                                  n           

                                          n. 
 

-                                                            

                 ncrono). 
 

- U            ndar POSIX para tiempo real. 
 

-                                  n en POSIX y C con otras 
implementaciones basada en Java. 

Tutorías de un profesor experto en el tema. 
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