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El trabajo pretende introducir al alumno en el mundo de la fotográfica 
computacional. En particular en el modelo geométrico (pinole) de formación 
de imágenes. Este modelo difiere del modelo refractivo tratado en óptica. El 
alumno estudiara la ligadura entre el modelo paraxial y el geométrico. Asi 
mismo también se estudiara el proceso de calibración mediante MATLAB de 
una cámara pinole de gran utilidad en metrología óptica y robotica.  
MATLAB avanzado. 
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Aprendizaje activo a través de la resolución de problemas. 
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